
 در مد کنترل گشتاور تنظیمات زیر را انجام دهید  GD20برای تنظیم اینورتر 

P0-00 = SPEED CONTROL =1 

P2-01 =  MOTOR POWER  

P2-02 = FRQ 

P2-03 = SPEED 

P2-04 = VOLTAGE 

P2-05 = CURRENT  

P0-15 = 1 AUTO TUNING 

P3-011= SETTING TORQUE  ولوم خارجی ( 2محل ست پوینت گشتاور ) انتخاب 

 P3-12 = تنظیم گشتاور از کیپد 

P3-14 & P3-15 = حداکثر سرعت راستگرد و چپگرد در مد کنترل گشتاور 


